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 Цели и задачи изучения дисциплины 

Целью дисциплины является формирование у выпускников следующей компетен-

ции: 

общепрофессиональные компетенции (ОПК) 

ПК-6 способностью производить расчёты и проектирование отдельных блоков и 

устройств систем автоматизации и управления и выбирать стандартные 

средства автоматики, измерительной и вычислительной техники для про-

ектирования систем автоматизации и управления в соответствии с техни-

ческим заданием 

 

Студенты должны познакомиться с перспективными направлениями развития ин-

формационного, аппаратного и программного обеспечения автоматизированных систем 

управления: 

беспроводными коммуникационными технологиями 5G; 

подсистемами обработки информации; 

манипуляционными робототехническими комплексами. 

 

Место дисциплины в структуре ОПОП 

Дисциплина Информационное, аппаратное и программное обеспечение систем 

управления относится к факультативным дисциплинам. 

Для усвоения дисциплины студенты должны обладать способностью использовать 

навыки работы с компьютером, владеть методами информационных технологий, соблю-

дать основные требования информационной безопасности. 

Знания, умения и навыки, которыми студенты овладеют в ходе изучения дисципли-

ны, требуются студентам для выполнения выпускной квалификационной работы. 

 

Требования к результатам освоения дисциплины 

Таблица 2 

Но-

мер/инде

кс компе-

тенций 

Содержание компетен-

ции или ее части 

 

В результате изучения дисциплины обучающиеся 

должны 

знать уметь владеть 

1 2 3 4 5 

ПК-6 способность произ-

водить расчёты и 

проектирование от-

дельных блоков и 

устройств систем ав-

томатизации и 

архитектуру 

сетей 5G; 

основные 

принципы тех-

нологии Ac-

tiveX;  

закономерности 

объяснять ме-

ханизмы бес-

проводной 

коммуникации; 

применять тех-

нологию Ac-

tiveX на уровне 

навыками 

критической 

оценки эф-

фективности 

технических 

решений, 

принимаемых 
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управления и выби-

рать стандартные 

средства автоматики, 

измерительной и вы-

числительной техни-

ки для проектирова-

ния систем автомати-

зации и управления в 

соответствии с тех-

ническим заданием 

физических яв-

лений, исполь-

зуемых в си-

стемах машин-

ного зрения и 

отображения 

визуальной ин-

формации; 

основы кинема-

тики и динами-

ки манипуля-

ционных робо-

тотехнических 

систем  

пользователя; 

рисовать схемы 

систем обра-

ботки визуаль-

ной информа-

ции; 

вычислять ко-

ординаты точек 

и векторов в 

координатных 

система, свя-

занных с сочле-

нениями ком-

понентов мани-

пуляционных 

органов 

в процессе 

проектирова-

ния информа-

ционного, ап-

паратного и 

программного 

обеспечения 

систем управ-

ления 

 

Содержание дисциплины 

Таблица 3 

Содержание дисциплины «Информационное, аппаратное и программное обеспече-

ние систем управления» 

№ 

п/п 

Наименование раздела 

дисциплины 

Содержание раздела дисциплины в дидактических единицах 

 

1 2 3 

1 

Архитектура сетей 5G Назначение технологии 5G. Физические принципы 

обеспечения сверхширокополосного мобильного доступа. 

Стандарты, регламентирующие реализацию и применение 

технологии 5G. Основные принципы архитектуры 5G. 

Функции, модули и сервисы технологии 5G 

2 

Современное про-

граммное обеспечение 

систем управление 

Визуальное программирование. Технология ActiveX. Управ-

ление программой посредством событий  

3 

Подсистемы обработки 

информации автомати-

зированных систем 

управления технологи-

ческими процессами  

Системы визуального отображения информации. Аппаратное 

и программное обеспечение обработки графической 

информации. Мультимедийные устройства ввода-вывода. 

Аппаратное и программное обеспечение анализа и синтеза 

речевой информации. Проблемы машинного анализа смысла 

сообщения. Физические принципы машинного зрения 

4 

Основы проектирова-

ния манипуляционных 

робототехнических си-

стем 

Системы приводов роботов. Кинематика манипуляционных 

роботов. Системы координат сочленений манипуляционных 

роботов. Обратная задача кинематики роботов. 

Динамика манипуляционных роботов. Решение задач 

динамики манипуляционных роботов методом Лагранжа-

Эйлера. 

Органы чувств манипуляционных роботов. Классификация 

датчиков манипуляционных роботов 
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Междисциплинарные связи с обеспечиваемыми (последующими) дисциплинами 

Таблица 4 

№ 

п/п 

Наименование обеспечивае-

мых (последующих) дисци-

плин 

№№ разделов и тем данной дисциплины, 

необходимых для изучения обеспечиваемых 

(последующих) дисциплин 

  1 2 3 4 

1 Выпускная квалификационная 

работа 
+ + + + 

 

Разделы (модули), темы дисциплины и виды занятий 

Таблица 5 

№ 

п/

п 

Наименование раз-

делов дисциплины 

Лек-

ции, 

час. 

Практи-

ческие 

занятия, 

час. 

Лабора-

торные 

занятия, 

час. 

 

СРС, 

час. 

Всего, 

час. 

Из них в 

интерак-

тивной 

форме 

обуче-

ния, час 

1 
Архитектура сетей 5G 

2/1 2/1 
- 

2/6 6/8 1 

2 

Современное про-

граммное обеспечение 

систем управление 
4/1 4/2 

- 2/6 
10/10 2 

3 

Подсистемы обработ-

ки информации авто-

матизированных си-

стем управления тех-

нологическими про-

цессами  

4/1 4/2 - 2/6 10/9 
2 

4 

Основы проектирова-

ния манипуляционных 

робототехнических 

систем 

4/1 4/1 - 2/8 12/10 
2 

 Итого: 
14/4 14/6 - 8/26 36/36 

7 

 

Перечень лекционных занятий 

Таблица 6 

№ раз-

дела 
Наименование лекции 

Трудоёмкость 

(час.) 

Формируемые 

компетенции 
Методы преподавания 

1 2/1 
4 /1 ПК-6 

  

Лекция; 

опрос; 

беседа; 
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2 4/1 
2/1 ПК-6 

презентация визуализи-

рованного учебного ма-

териала; 

обсуждение проблемы; 

изложение фрагментов 

учебного материала на 

английском языке; 

пересказ научно-

технической или произ-

водственной статьи 

 
 

3 
4/1 2/1 ПК-6 

4 
4/1 4/1 ПК-6 

Итого: 
14/4 

  

 

Перечень практических занятий и лабораторных работ 

 

Таблица 7 

№ раз-

дела 
Тема практического занятия 

Трудоёмкость 

(час.) 

Формируемые 

компетенции 
Методы преподавания 

1 
Архитектура сетей 5G 

2/1 
ПК-6 Опрос, беседа  

обсуждение проблемы; 

пересказ и изложение 

фрагментов учебного 

материала на англий-

ском языке; 

составление и анализ 

функциональных и 

структурных схем си-

стем управления; 

решение задач; 

пересказ научно-

технической или произ-

водственной статьи 

2 

Современное программное 

обеспечение систем управле-

ние 
4/2 

ПК-6 

3 

Подсистемы обработки ин-

формации автоматизирован-

ных систем управления тех-

нологическими процессами  

4/2 ПК-6 

4 

Основы проектирования ма-

нипуляционных робототех-

нических систем 

4/1 ПК-6 

Итого: 14/6 
 

 

 

 Лабораторные работы по дисциплине не предусмотрены. 

 

Перечень тем самостоятельной работы 

 

Таблица 9 

№ раз-

дела 
Наименование темы 

Трудоёмкость 

(час.) 

Формируемые 

компетенции 
Методы контроля 

1 
Архитектура сетей 5G 

2/6 ПК-6 Опрос, беседа; 

пересказ учебного мате-

риала; 

участие в обсуждении 

проблемы; 

пересказ и изложение 

2 

Современное программное 

обеспечение систем управ-

ление 

2/6 ПК-6 
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3 

Подсистемы обработки 

информации автоматизи-

рованных систем управле-

ния технологическими 

процессами  

2/6 ПК-6 

фрагментов учебного ма-

териала на английском 

языке; 

составление и анализ 

функциональных и 

структурных схем систем 

управления; 

решение задач 

пересказ научно-

технической или произ-

водственной статьи 
 

4 

Основы проектирования 

манипуляционных робото-

технических систем 
2/8 ПК-6 

Итого: 8/26 
 

 

 

Курсовые работы не предусмотрены 

Оценка результатов освоения учебной дисциплины 

Таблица 10 

Первый срок 

предоставления ре-

зультатов текущего 

контроля 

Второй срок предо-

ставления резуль-

татов текущего 

контроля 

Третий срок предо-

ставления резуль-

татов текущего 

контроля 

Итого 

20 30 50 100 

 

 

Виды контрольных мероприятий в баллах 

Таблица 11 

№ Вид контрольного мероприятия Количество 

баллов 

Номер не-

дели 

1 опрос 
4 1 - 6 

2 участие в обсуждении проблемы 
4 1 - 6 

3 пересказ фрагментов учебного материала 4 1 - 6 

4 изложение фрагментов учебного материала на 

английском языке 
4 1 - 6 

5 пересказ научно-технической или производствен-

ной статьи 4 1 - 6 

ИТОГО: первая аттестация 20  

6 опрос 
6 7 - 12 

7 участие в обсуждении проблемы; 
6 7 - 12 

8 пересказ фрагментов учебного материала 6 7 - 12 

9 изложение фрагментов учебного материала на 

английском языке; 6 7 - 12 

10 пересказ научно-технической или производствен-

ной статьи 6 7 - 12 



 8 

ИТОГО: вторая аттестация 
30 

 

11 опрос 
8 

13 - 18 

12 участие в обсуждении проблемы; 
8 

13 - 18 

13 пересказ фрагментов учебного материала 
8 

13 - 18 

14 изложение фрагментов учебного материала на 

английском языке; 8 

13 - 18 

15 пересказ научно-технической или производствен-

ной статьи 8 

13 - 18 

ИТОГО: третья аттестация  
40 

 

Поощрительные баллы 
10 

 

ИТОГО: 100  

 

 

 

В ходе образовательного процесса студентам рекомендуется обращаться к следу-

ющим электронным образовательным ресурсам: 

портал Федеральных государственных образовательных стандартов высшего обра-

зования (http://fgosvo.ru); 

сайт Министерства труда и социальной защиты РФ, реестр профессиональных 

стандартов (http://profstandart.rosmintrud.ru);  

Федеральный интернет-экзамен в сфере профессионального образования  

(https://fepo.i-exam.ru);  

открытая система электронного образования (https://universarium.org/#%2F); 

система поддержки учебного процесса Educon (http://educon.tyuiu.ru:8081, 

https://educon2.tyuiu.ru); 

 научная электронная библиотека eLibrary.ru ( http://www.elibrary.ru );  

электронная-библиотечная система ТИУ 

(http://elib.tyuiu.ru, http://webirbis.tsogu.ru); 

выпуски журнала «Известия высших учебных заведений. Нефть и газ», 2005 – 2017 

гг. (https://www.tyuiu.ru/1028-2/folder-2005-06-10-5748944590/oilgas/folder-2009-05-05-

2254-2254-2254). 

 

http://profstandart.rosmintrud.ru/
https://fepo.i-exam.ru/
https://universarium.org/#%2F
http://educon.tyuiu.ru:8081/
https://educon2.tyuiu.ru/
http://www.elibrary.ru/
http://elib.tyuiu.ru/
http://webirbis.tsogu.ru/
https://www.tyuiu.ru/1028-2/folder-2005-06-10-5748944590/oilgas/folder-2009-05-05-2254-2254-2254
https://www.tyuiu.ru/1028-2/folder-2005-06-10-5748944590/oilgas/folder-2009-05-05-2254-2254-2254
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Учебно-методическое и информационное обеспечение дисциплины 

Карта обеспеченности студентов учебной и учебно-методической литературой 

Учебная дисциплина: Информационное, аппаратное и программное                                                                                    Форма обучения: 

обеспечение систем управления 

Кафедра кибернетических систем                                                                                                                                               очная/заочная:    4/4 курс        7/8 семестр 

направление: 27.03.04 Управление в технических системах  

профиль  Интеллектуальные системы и средства автоматизированного управления 

1.Фактическая обеспеченность дисциплины учебной и учебно-методической литературой 

Учебная, учебно-

методическая литература 

по рабочей программе 

Название учебной и учебно-методической литературы, автор, изда-

тельство 

Год 

изда-

ния 

Вид 

изда-

ния 

Вид 

заня-

тий 

Кол-во 

экзем-

пляров 

в БИК 

Контингент 

обучающихся, 

использующих 

указанную 

литературу 

Обеспечен-

ность обу-

чающихся 

литературой, 

% 

Место 

хранения 

Наличие эл. 

варианта в 

электронно-

библиотечной 

системе ТИУ 

Основная 

 

 

Музипов, Халим Назипович.  

Программно-технические комплексы автоматизированных систем 

управления [Текст : Электронный ресурс]  : учебное пособие для 

студентов вузов, обучающихся по направлению подготовки  Управ-

ление в технических системах  / Х. Н. Музипов ; ТюмГНГУ. - Тю-

мень : ТюмГНГУ, 2015. - 169 с. : ил., табл. - Режим доступа: 

http://elib.tyuiu.ru/wp-content/uploads/2015/09/12_37.pdf.  

2015 УП л,пр,с 38+ЭР 25 100 БИК ПБД 

Дополнительная 

Кочетков В. П.  Основы теории управления [Текст] : учебное посо-

бие для студентов вузов, обучающихся по специальности 140604 - 

"Электропривод и автоматика промышленных установок и техноло-

гических комплексов" направления подготовки 140600 - "Электро-

техника, электромеханика и электротехнологии". - Ростов н/Д : Фе-

никс, 2012. - 411 с. 

2012 УП 
л. 

с. 
20 25 80 БИК - 

Схиртладзе А. Г. Автоматизация технологических процессов и про-

изводств [Текст] : учебник для студентов вузов, обучающихся по 

специальности "Автоматизация технологических процессов и про-

изводств (машиностроение)" направления подготовки "Автоматизи-

рованные технологии и производства" / А. Г. Схиртладзе, А. В. Фе-

дотов, В. Г. Хомченко. - Москва : Абрис, 2012. - 565 с. 

2012 У. 
л. 

с. 
20 25 80 БИК - 

 

 

http://elib.tyuiu.ru/wp-content/uploads/2015/09/12_37.pdf
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Материально-техническое обеспечение дисциплины 

Лекционные занятия:  
Учебная аудитория для проведения занятий лекционного типа; групповых и индивидуаль-

ных консультаций; текущего контроля и промежуточной аттестации, №510, Учебная лабо-

ратория 
Учебная мебель: столы, стулья, доска аудиторная.  Компьютер в комплекте – 12 шт. 
Исследовательский лабораторный комплекс National Instruments PXI (SCADA-система): 

"Изучение функций и принципов построения современных систем АСУ ТП" - 1 шт. Рабо-

чая станция NI PXI - 1 шт. 
Комплект учебно-наглядных пособий. 

Программное обеспечение: 
Microsoft Office Professional Plus; Microsoft Windows; Zoom (бесплатная версия), Свободно-

распространяемое ПО 

625027, Тюменская область, г.Тюмень, 

ул. 50 лет Октября, д.38 

Практические занятия:  
Учебная аудитория для проведения занятий семинарского типа (практические занятия); 

групповых и индивидуальных консультаций; текущего контроля и промежуточной атте-

стации, №229, Учебная мебель: столы, стулья. Моноблок - 1 шт., проектор - 1 шт., проек-

ционный экран - 1 шт., акустическая система (колонки) - 2 шт., документ- камера - 1 шт. 
Программное обеспечение: 
Adobe Acrobat Reader DC, Свободно-распространяемое ПО; Microsoft Office Professional 

Plus; Microsoft Windows; Zoom (бесплатная версия), Свободно-распространяемое ПО 

625039, Тюменская область, г.Тюмень, 

ул. Мельникайте, д. 70 

 


