
Аннотация рабочей программы учебной дисциплины 

Кинематика и динамика мехатронных систем 

 

основной профессиональной образовательной программы по направлению 

подготовки 15.03.06 Мехатроника и робототехника 

Направленность (профиль): Робототехника  и гибкие производственные модули 
 

 

1. Цель изучения дисциплины 

Цель освоения дисциплины - формирование у обучающихся углубленной 

теоретической подготовки в области конструирования мехатронных систем и 

способностей к расчету и конструированию исполнительных механизмов и подвижных 

элементов мехатронных систем. 

2. Место дисциплины в структуре основной профессиональной образовательной 

программы: 

Дисциплина «Кинематика и динамика мехатронных систем» относится к 

дисциплинам части учебного плана по направлению 15.03.06 Мехатроника и 

робототехника, формируемых участниками образовательных отношений, 

Необходимыми условиями для освоения дисциплины являются:  

– знание физико-математического аппарата, необходимого для описания 

мехатронных систем; 

– знание основ кинематики и динамики механизмов; 

– умение работать с научно-технической и учебно-методической литературой, 

информационно-поисковыми системами; 

– владение навыками работы с программным обеспечением, применяемым в области 

средств автоматизации.  

Дисциплина является одним из элементов, необходимых обучающемуся для 

подготовки дипломных проектов и решения задач в профессиональной деятельности. 

3. Результаты освоения дисциплины: формируемые компетенции и индикаторы 

их достижения  

Таблица 3.1 

Код и наименование 

компетенции 

Код и наименование 

индикаторов достижения 
компетенции 

Код и наименование результата 

обучения по дисциплине 

ПКС-4. Способен осуществлять 

разработку гибких производственных 

систем 

ПКС-4.2. Разрабатывает 

исполнительные устройства 

гибких производственных систем 

Знать: основные виды исполнительных 

устройств, систем их защиты, контроля и 

сигнализации применяемые в ГПС (З1) 

Уметь: разрабатывать исполнительные 

устройства, системы их защиты, контроля 

и сигнализации в ГПС (У1) 

Владеть: навыками работы с основными 

видами исполнительных устройств, 

систем их защиты, контроля и 

сигнализации (В1) 

 

4. Общая трудоемкость дисциплины  

составляет 3 зачетные единицы, 108 часов 

 

5. Форма промежуточной аттестации 
очная форма обучения: экзамен – 7 семестр 
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