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1. Цель изучения дисциплины 

Целью дисциплины является изучение основных принципов программирования 

ввода/вывода информационных потоков и формирования управляющих сигналов систем 

управления мехатронными и робототехническими модулями и системами. 

2. Место дисциплины в структуре основной профессиональной образовательной 

программы: 

Дисциплина относится к дисциплинам части, формируемой участниками 

образовательных отношений, учебного плана. 

Для успешного освоения дисциплины студент должен иметь базовую подготовку по 

курсам: 

Б1.О.07  Цифровая культура 

Б1.О.15  Программирование 

Б1.О.22  Электротехника и электроника 

Б1.О.32  Микропроцессорная техника 

Б1.О.33  Алгоритмы и структуры данных 

 

Дисциплина является завершающей в цикле дисциплин, посвященных изучению 

микропроцессорных устройств управления мехатронными и робототехническими 

комплексами, и базируется на знании студентами архитектуры и основных принципов 

работы микропроцессоров и микроЭВМ. 

 

 

3. Результаты освоения дисциплины: формируемые компетенции и индикаторы 

их достижения  

Таблица 3.1 

Код и наименование 

компетенции 

Код и наименование 

индикатора достижения 

компетенции (ИДК) 

Код и наименование 

результата обучения по 

дисциплине 

ПКС-2. Способен 

разрабатывать технологии и 

программы для станков и 

манипуляторов с программным 

управлением 

ПКС-2.1  

Разрабатывает управляющие 

программы для 

промышленных логических 

контроллеров, станков и 

роботов-манипуляторов с 

программным управлением 

Знать: архитектуру и 

программно-аппаратные 

возможности (З1) 

Уметь: разрабатывать и 

отлаживать программные 

средства микропроцессорных 

систем, реализующие 

алгоритмы управления (У1) 

Владеть: навыками 

микропроцессорной обработки 

данных в информационных 

системах (В1) 

 

4. Общая трудоемкость дисциплины  

составляет 3 зачетные единицы, 108 часов 
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5. Форма промежуточной аттестации 
очная форма обучения: экзамен – 5 семестр. 
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